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Beschreibung: B i p o l a r e r  Schrittmotor für universellen Einsatz.
Der Motor besitzt zwei Wellenenden.

Technische Daten:

Kuinterti
Grenzkurve im
StartiStopbereich
Grenzkurve im
Beschleunigungsbereich

Abmessungen:

4 Bohrungen 05.1

Technische Änderungen vorbehalten

Phasenanzahl: 2
Widerstand pro Phase: 3 7 , 5  Ohm
Stromstärke pro Phase: 0 , 1 5  A
Spannung: 1 2  V
Schrittwinkel: 1
,
8 0
Gewicht: 2 7 0  g
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2-Phasen-Anschluß:

Rot
braun

Schwarz
Grün


